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SOMOS EUROINNOVA

Euroinnova International Online Education inicia su actividad hace mas de 20 afos. Con la premisa de
revolucionar el sector de la educacién online, esta escuela de formacién crece con el objetivo de dar la
oportunidad a sus estudiandes de experimentar un crecimiento personal y profesional con formacién
eminetemente practica.

Nuestra vision es ser una institucién educativa online reconocida en territorio nacional e internacional
por ofrecer una educaciéon competente y acorde con la realidad profesional en busca del reciclaje
profesional. Abogamos por el aprendizaje significativo para la vida real como pilar de nuestra
metodologia, estrategia que pretende que los nuevos conocimientos se incorporen de forma
sustantiva en la estructura cognitiva de los estudiantes.
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ALIANZA EUROINNOVAY UTAMED

Euroinnova y UTAMED (Universidad Tecnolégica Atlantico-Mediterraneo) sellan una alianza
estratégica que marca un nuevo hito en la evolucién de la formacién online. Por un lado, Euroinnova
ha consolidado su papel como una institucién de referencia en la especializacién del sector educativo,
ofreciendo Formacién dirigida a opositores, docentes y profesionales a través de masteres y cursos
que responden a los desafios actuales del aula y del entorno educativo global.

Por su parte, UTAMED surge como una universidad innovadora y con visién internacional, que articula
su modelo educativo en torno al eje Atlantico-Mediterraneo. Con un enfoque 100% online, flexible y
multidisciplinar, UTAMED apuesta por una formaciéon conectada con los retos globales, la tecnologia
educativay la empleabilidad.

Gracias a esta alianza, ambas instituciones unen fortalezas para ofrecer un entorno formativo que
integra excelencia académica, herramientas tecnoldgicas y actualizaciéon constante. La inteligencia
artificial, la personalizacion del aprendizaje y los recursos digitales interactivos forman parte de una
experiencia educativa orientada al futuro.

Esta colaboracion permite desarrollar programas conjuntos disefados para superar barreras
geogrdficas y responder a los cambios sociales, digitales y laborales, ampliando asi el acceso a una
educacién de calidad, con impacto real.
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RANKINGS DE EUROINNOVA

Euroinnova International Online Education ha conseguido el reconocimiento de diferentes rankings a
nivel nacional e internacional, gracias por su apuesta de democratizar la educacién y apostar por la
innovacion educativa para lograr la excelencia.

Para la elaboracién de estos rankings, se emplean indicadores como la reputacién online y offline, la

calidad de la institucién, la responsabilidad social, la innovaciéon educativa o el perfil de los
profesionales.
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ALIANZAS Y ACREDITACIONES
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BY EDUCA EDTECH

Euroinnova es una marca avalada por EDUCA EDTECH Group , que estd compuesto por un conjunto de
experimentadas y reconocidas instituciones educativas de formacién online. Todas las entidades que
lo forman comparten la misién de democratizar el acceso a la educacioén y apuestan por la
transferencia de conocimiento, por el desarrollo tecnolégico y por la investigacion
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METODOLOGIA LXP

La metodologia EDUCA LXP permite una experiencia mejorada de aprendizaje integrando la
Al en los procesos de e-learning, a través de modelos predictivos altamente personalizados,
derivados del estudio de necesidades detectadas en la interaccién del alumnado con sus
entornos virtuales.

EDUCA LXP es fruto de la TransFerencia de Resultados de Investigacion de varios proyectos
multidisciplinares de I+D+i, con participacion de distintas Universidades Internacionales que
apuestan por la transferencia de conocimientos, desarrollo tecnolégico e investigacion.

1. Flexibilidad

Aprendizaje 100% online y flexible, que permite al alumnado
estudiar donde, cuando y como quiera.

)

2. Accesibilidad

[—@T-ll Cercania y comprensién. Democratizando el acceso a la educacién
LA trabajando para que todas las personas tengan la oportunidad de

seguir formandose.

3. Personalizacion

Itinerarios formativos individualizados y adaptados a las necesidades
de cada estudiante.

3

4. Acompainamiento / Seguimiento docente

Orientacion académica por parte de un equipo docente especialista
en su area de conocimiento, que aboga por la calidad educativa
adaptando los procesos a las necesidades del mercado laboral.

304

304

5. Innovacioén

Desarrollos tecnoldégicos en permanente evolucién impulsados por
la Al mediante Learning Experience Platform.

B

6. Excelencia educativa

(o]} Enfoque didactico orientado al trabajo por competencias, que
favorece un aprendizaje practico y significativo, garantizando el
desarrollo profesional.
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RAZONES POR LAS QUE ELEGIR EUROINNOVA

1 o Nuestra Experiencia

v/ Més de 18 aiios de experiencia. v/ 25% de alumnos internacionales.

+/ Més de 300.000 alumnos ya se han v/ 97% de satisfaccion

formado en nuestras aulas virtuales < 100% lo recomiendan.

v/ Alumnos de los 5 continentes. +/ Mas de la mitad ha vuelto a estudiar
en Euroinnova.

2. Nuestro Equipo

En la actualidad, Euroinnova cuenta con un equipo humano formado por mas 400
profesionales. Nuestro personal se encuentra sélidamente enmarcado en una estructura
que facilita la mayor calidad en la atencién al alumnado.

3. Nuestra Metodologia

100% ONLINE APRENDIZAJE
Estudia cuando y desde donde m Pretendemos que los nuevos

11 quieras. Accede al campus virtual conocimientos se incorporen de forma
desde cualquier dispositivo. sustantiva en la estructura cognitiva
EQUIPO DOCENTE NO ESTARAS SOLO

& . . W -

™ | Euroinnova cuenta con un equipo de Acompafamiento por parte del

profesionales que hardn de tu estudiouna MM equipo de tutorizacién durante toda

experiencia de alta calidad educativa. tu experiencia como estudiante

EUROINNOVA
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4. calidad AENOR

v/ Somos Agencia de Colaboracion N°99000000169 autorizada por el Ministerio

de Empleo y Seguridad Social.
v/ Se llevan a cabo auditorias externas anuales que garantizan la maxima calidad AENOR.
v Nuestros procesos de ensefanza estan certificados por AENOR por la ISO 9001.

DELNCALIDAD AHBENTAL IQNET
1509001 15014001 - LTD
5. Confianza
Contamos con el sello de Confianza Online y O
colaboramos con la Universidades mas prestigiosas,
Administraciones Publicas y Empresas Software a nivel CONFIANZA

Nacional e Internacional.

6. Somos distribuidores de formacion

Como parte de su infraestructura y como muestra de su constante expansion Euroinnova
incluye dentro de su organizacién una editorial y una imprenta digital industrial.

ﬂhg EUROINNOVA
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FINANCIACION Y BECAS

Financia tu cursos o master y disfruta de las becas disponibles. jContacta con nuestro equipo
experto para saber cudl se adapta mas a tu perfil!

o/ B o/ B
25 Al AﬁMHI 20 /n DEE?EMPLE'U
0/ Beca 0/, Beca
1 5 A‘J EMPRENDE 15 ‘AJ RECOMIENDA
O/ Beca O/ Beca
1 5 /ﬂ GRUPO 20 A FAMILIA
NUMEROSA
0/ Beca 0/, Beca
20 A’ DIVERSIDAD 20 AJ PARA PROFESIONALES,
FUNCIONAL SANITARIOS,

COLEGIADOS/AS
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METODOS DE PAGO

Con la Garantia de:

<> innovapay

Fracciona el pago de tu curso en cdmodos plazos de forma segura.

. . VISA P Paypai

mastercard maastro

-,h hizum amazon pay i Pay :G Pay

Nos adaptamos a todos los métodos de pago internacionales:
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Master en Robética y Automatizacién Industrial + 60 Créditos ECTS

DURACION
1500 horas

MODALIDAD
ONLINE

5] [€)

ACOMPANAMIENTO
PERSONALIZADO

72
R

CREDITOS
60 ECTS

Titulacién

Titulacién de Master de Formacion Permanente en Robética y Automatizacion Industrial con 1500
horas 'y 60 ECTS expedida por UTAMED - Universidad Tecnoldgica Atlantico Mediterraneo.

g
S UTAMED

UNIVERSIDAD TECNOL()(}ICA
ATLANTICO - MEDITERRANEO

Considerando que, conforme ala legislacion y normativas universitarias vigentes,

NOMBRE DEL ALUMNO/A

con n° de identificacion XXXXXXXXX, ha superado con 05 estudios y conforme a lo dispuesto en la legislacion vigente,
alas Normas de O 6ny de Universidad Is aneo se expide el presente diploma de

Nombre del curso

dirigido a Educacién, realizado entre el (dia) de (mes) de (afio) y el (dia) e (mes) de (afio), con una asignacion de XX horas (X créditos ECTS),
por haber acreditado convenientemente los requisitos exigidos por la normativa vigente aplicable.

Dado en (lugar), a (dia) de (mes) del (afio).

EUROINNOVA
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EUROINNOVA INTERNACIONAL ONLINE EDUCATION

Descripcion

Gracias a este Master en Robodtica y Automatizacion Industrial podras involucrarte en industrias 4.0
donde la automatizacion y la robética estdn vinculadas y forman parte de una integracién en la gestién
de produccién global con aplicaciones como inteligencia artificial. Trabajando en un entorno
colaborativo de departamentos mediante redes de comunicacion, donde las tecnologias estan puestas
al servicio de mejora en entornos globalizados y competitivos. Con el estudio de este master vas a
adquirir conocimientos en el desarrollo actual y futuro inminente del progreso industrial en un
entorno donde se requieren operarios cualificados y con una formacién actualizada. En esta formacion
contards con un equipo de profesionales con el que podras resolver las consultas que te surjan.

Objetivos

e Integrar la robdtica con otros sistemas automatizados en entornos industriales en la mejora de
procesos productivos.

e Conocer los tipos de sensores, actuadores y controladores en una red automatizaday la
comunicacién entre ellos.

¢ Adquirir conocimientos y uso de lenguajes en los métodos de programacioén.

e Familiarizar al alumno con la estructura interna de los autématas y su modo de funcionamiento.

¢ Formarse en las comunicaciones con redes industriales en el transito de informacion para
gestion de la produccién.

¢ Implantar sistemas SCADA de control y gestionar mediante pantallas HMI los procesos
industriales.

Para qué te prepara

Este Master en Robética y Automatizacion Industrial puede ir dirigido a disefadores de automatismos
en departamentos de ingenieria, trabajadores en entornos industriales con implantacién de
automatizacion y roboética. Asi como estudiantes y personas que quieran formarse para trabajar en las
actuales industrias 4.0 donde se demanda conocimientos en nuevas tecnologias.

A quién va dirigido

Con este Master en Robdtica y Automatizacion Industrial tendras la posibilidad de trabajar en
entornos industriales 4.0 donde se aplican las nuevas tecnologias de automatizaciéon y roboética
unificadas en redes de comunicacion y gestion de trabajos con herramientas de inteligencia artificial,
en un entorno de industrias globalizadas y competitivas que constantemente demandan trabajadores
cualificados y con conocimientos actualizados.

EUROINNOVA

INTERNATIONAL ONLINE EDUCATION
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Salidas laborales

Las salidas profesionales de este Master en Robética y Automatizacién Industrial son departamentos
de ingenieria o empresas tecnologias para instalaciones automatizadas, direccion y jefes de
departamentos industriales, trabajadores en puestos de alta automatizacion, asi como empresas de
mantenimiento o personal propio de mantenimiento en el sector industrial.

EUROINNOVA
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TEMARIO

MODULO 1. ROBOTICA
UNIDAD DIDACTICA 1. ROBOTICA. EVOLUCION Y PRINCIPALES CONCEPTOS

Introduccién a la robédtica

Contexto de la robética industrial

Mercado actual de los brazos manipuladores
Qué se entiende por Robot Industrial
Elementos de un sistema robético
Subsistemas de un robot

Tareas desempenadas con robética
Clasificacion de los robots

N A WN =

UNIDAD DIDACTICA 2. INCORPORACION DEL ROBOT EN UNA LINEA AUTOMATIZADA

El papel de la Robdtica en la automatizacion
Interaccion de los robots con otras maquinas
La célula robotizada

Estudio técnico y econémico del robot
Normativa

Accidentes y medidas de seguridad

aunpkhwnNn=~

UNIDAD DIDACTICA 3. CARACTERISTICAS TECNICAS Y MORFOLOGICAS DE LOS ROBOTS

Componentes del brazo robot

Caracteristicas y capacidades del robot

Definiciéon de grados de libertad

Definicién de capacidad de carga

Definicién de velocidad de movimiento

Resolucion espacial, exactitud, repetibilidad y flexibilidad
Definicién de volumen de trabajo

Consideraciones sobre los sistemas de control
Morfologia de los robots

10. Tipo de coordenadas cartesianas. Voladizo y pértico
11. Tipologia cilindrica

12. Tipo esférico

13. Brazos robots universal

N A WN =

0

UNIDAD DIDACTICA 4. EQUIPOS ACTUADORES

Tipologia de actuadores y transmisiones
Funcionamiento y curvas caracteristicas
Funcionamiento de los Servomotores
Motores paso a paso

Actuadores Hidraulicos

nhwn =

EUROINNOVA
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6.
7.
8.

EUROINNOVA INTERNACIONAL ONLINE EDUCATION

Actuadores Neumaticos
Estudio comparativo
Tipologia de transmisiones

UNIDAD DIDACTICA 5. SENSORES EN ROBOTICA

WoNUL A WN =

Dispositivos sensoriales
Caracteristicas técnicas

Puesta en marcha de sensores
Sensores de posicion no 6pticos
Sensores de posicién 6pticos
Sensores de velocidad

Sensores de proximidad
Sensores de fuerza

Visién artificial

UNIDAD DIDACTICA 6. LA UNIDAD CONTROLADORA

AN =

El controlador

Hardware

Métodos de control

El procesador en un controlador robético
Ejecucion a tiempo real

UNIDAD DIDACTICA 7. ELEMENTOS TERMINALES Y APLICACIONES DE TRASLADO. PICK AND PLACE

—_—

VNN hA~WLUN=

Elementos y actuadores terminales de robots

Conexion entre la munecay la herramienta final

Utilizacion de robots para traslado de materiales y carga/descarga automatizada. Pick and place
Aplicaciones de traslado de materiales. Pick and place

Cogiday sujecién de piezas por vacio. Ventosas

Imanes permanentes y electroimanes

Pinzas mecdanicas para agarre

Sistemas adhesivos

Sistemas fluidicos

Agarre con enganche

UNIDAD DIDACTICA 8. COMPONENTES PARA TAREAS DE PINTURA, SOLDADURA Y ENSAMBLAJE

—_—

VNN hAWLUN=

Pintado robotizado

El sistema de pintado. Mezclador y equipamiento
Soldadura robotizada

Soldadura TIG y MIG

Soldadura por puntos

Soldadura laser

El proceso de ensamblaje

Métodos de ensamblaje

Emparejamiento y unién de piezas
Acomodamiento de piezas

EUROINNOVA
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UNIDAD DIDACTICA 9. PROGRAMACION GUIADA Y TEXTUAL

N AWM=

0

10.
11.
12.
13.
14.

Conceptos iniciales de programacién de Robots
Programacién por guiado. Pasivo y Activo

El lenguaje textual ideal para programar robots
Tipologias existentes de lenguajes textuales
Caracteristicas generales

Programacién orientada al robot, objetoy a la tarea
Programacion a nivel de robot

Programacion a nivel de objeto

Programacién textual a nivel de tarea

El lenguaje V+ 0o V3

El lenguaje de programacion RAPID

El lenguaje IRL

El lenguaje OROCOS

Programacién CAD

MODULO 2. TENDENCIA Y FUTURO DE LA ROBOTICA

UNIDAD DIDACTICA 1. BASES Y ANTECEDENTES DE LA ROBOTICA

AN =

Concepto e historia

Bases de la robdtica actual

Plataformas moéviles

Crecimiento esperado en la industria robética
Limites de la robética actual

UNIDAD DIDACTICA 2. ROBOTICA E INTELIGENCIA ARTIFICIAL

NoubkrwnN =

Robética

Inteligencia artificial

Objetivos de la inteligencia artificial

Historia de la inteligencia artificial

Lenguaje de programacion: el idioma de los robots
Investigacion y desarrollo en areas de la inteligencia artificial
Robdticay la inteligencia artificial

UNIDAD DIDACTICA 3. USO DE LOS ROBOTS

ounpkwn-=

Introduccién

Robdtica y beneficios

Robética industrial

Futuro de la robética

Robdticay las nuevas tecnologias
Tendencias

UNIDAD DIDACTICA 4. EVOLUCION DE LOS ROBOTS. ROBOTISTA

1.
2.

Evolucién de la robética
Futuro de la robdtica

EUROINNOVA
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3. Robética en laingenieria e industria

UNIDAD DIDACTICA 5. EVOLUCION DE LA INTELIGENCIA ARTIFICIAL. DISENADOR DE REDES
NEURONALES ROBOTICAS

Inteligencia natural y artificial

Inteligencia artificial y cibernética

Autonomia en robética

Sistemas expertos

Agentes virtuales con animacion facial por ordenador
Actualidad

ounhkwnNn-=

UNIDAD DIDACTICA 6. PROTESIS ROBOTICAS

La robética aplicada al ser humano: bidnica

Resena histérica de las protesis

Disefo de protesis en el siglo XX

Investigaciones y desarrollo recientes en disefo de manos
Sistemas protésicos

Uso de materiales inteligentes en las prétesis

ounhkhwn-=

UNIDAD DIDACTICA 7. INFLUENCIA DE LA ROBOTICA

1. Introduccién

2. Situacion actual y tendencias para el futuro
3. Objetivos

4. Metodologiay estructura

MODULO 3. AUTOMATAS PROGRAMABLES
UNIDAD DIDACTICA 1. INTRODUCCION A LA AUTOMATIZACION INDUSTRIAL

Conceptos previos

Objetivos de la automatizacion

Grados de automatizacién

Clases de automatizaciéon

Equipos para la automatizacion industrial

A o

UNIDAD DIDACTICA 2. INTRODUCCION A LOS AUTOMATAS PROGRAMABLES

Historia y evolucion de los autématas programables

Ventajas y desventajas del PLC frente a la légica cableada
Clasificacién de los autématas

Funcionamiento y bloques esenciales de los autématas programables
Funcionamiento de los autématas programables

Fuente de alimentacién

Unidad central de proceso; CPU

Memoria del autémata

Interface de entraday salida

WO N A WN =
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UNIDAD DIDACTICA 3. CICLO DE FUNCIONAMIENTO DEL AUTOMATA

AN =

Modos de operacién

Ciclo de funcionamiento

Chequeos del sistema

Tiempo de ejecucién y control en tiempo real
Elementos de proceso rapido

UNIDAD DIDACTICA 4. CONFIGURACION DEL AUTOMATA

WoOoNU A WN =

Tipos de procesadores en la Unidad Central de Proceso
Configuracion de la Unidad de Control
Multiprocesadores Centrales

Procesadores Periféricos

Unidades de control redundantes

Configuraciones del sistema de entradas / salidas
Entradas/Salidas Centralizadas

Entradas/Salidas Distribuidas

Memoria masa

UNIDAD DIDACTICA 5. PROGRAMACION DE PLC'S: CONCEPTOS GENERALES Y ALGEBRA DE BOOLE

ounpkpwnNn-=

Conceptos generales de programacion

Estructuras del programa de aplicacién y ciclo de ejecucion

Representacién de los lenguajes de programacién y la norma IEC 61131-3
Algebra de Boole

Postulados fundamentales del Algebra de Boole aplicados a contactos eléctricos
Teoremas de Morgan

UNIDAD DIDACTICA 6. PROGRAMACION DE PLC'S: LENGUAJE EN PLANO DE FUNCIONES

PN

Lenguaje en plano de funciones

Puertas Légicas o Funciones Fundamentales
Funciones especiales

Ejemplo resuelto mediante plano de funciones

UNIDAD DIDACTICA 7. PROGRAMACION DE PLC'S: LENGUAJE EN ESQUEMAS DE CONTACTO

PN =

Lenguaje en esquemas de contacto

Reglas del lenguaje

Elementos del lenguaje

Ejemplo resuelto mediante esquema de contactos

UNIDAD DIDACTICA 8. PROGRAMACION DE PLC'S: LENGUAJE EN LISTA DE INSTRUCCIONES

PN

Lenguaje en lista de instrucciones

Estructura de una instruccién de mando

Ejemplos de instrucciones de mando para diferentes marcas del PLC's
Instrucciones en lista de instrucciones

EUROINNOVA
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UNIDAD DIDACTICA 9. PROGRAMACION DE PLC'S: GRAFCET

AN =

Grafcet

Principios Basicos

Estructuras de Grafcet

Programa de usuario

Ejemplo de aplicacion: control de puente gria

UNIDAD DIDACTICA 10. INTERFAZ DE ENTRADAS Y SALIDAS EN EL PLC: TIPOLOGIA Y DIAGNOSTICO

WoOoNU A WN =

Interfac de entraday salida

Senales de entrada digitales (todo-nada)

Senales de entrada analdgicas

Salidas arelé

Salidas a transistores

Salidas a Triac

Salidas analdgicas

Diagnéstico y comprobacion de entradas y salidas mediante instrumentacion
Entradas analégicas en PLC: normalizacion y escalado

MODULO 4. REDES Y BUSES DE COMUNICACION INDUSTRIALES

UNIDAD DIDACTICA 1. INTRODUCCION Y FUNCIONAMIENTO DE LAS REDES DE COMUNICACION

—_—
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La necesidad de las redes de comunicacién industrial

Sistemas de control centralizado, distribuido e hibrido

Sistemas avanzados de organizacion industrial: ERP y MES

La piramide CIMy la comunicacion industrial

Las redes de control frente a las redes de datos

Buses de campo, redes LAN industriales y LAN/WAN

Arquitectura de la red de control: topologia anillo, estrellay bus
Aplicacion del modelo OSI a redes y buses industriales

Fundamentos de transmisién, control de acceso y direccionamiento en redes industriales
Procedimientos de seguridad en la red de comunicaciones
Introduccion a los estandares RS, RS, IEC, ISOCAN, IEC, Ethernet, USB

UNIDAD DIDACTICA 2. BUSES Y REDES INDUSTRIALES. CONCEPTOS INICIALES

—_—
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Buses de campo: aplicacién y fundamentos

Evaluacién de los buses industriales

Diferencias entre cableado convencional y cableado con Bus
Seleccion de un bus de campo

Funcionamiento y arquitectura de nodos y repetidores
Conectores normalizados

Normalizaciéon

Comunicaciones industriales aplicadas a instalaciones en Domética e Inmética
Buses propietarios y buses abiertos

Tendencias

Gestion de redes
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UNIDAD DIDACTICA 3. FUNCIONAMIENTO Y APLICACION DE LOS PRINCIPALES BUSES INDUSTRIALES

Clasificacién de los buses

AS-i (Actuator/Sensor Interface)

DeviceNet

CANopen (Control Area Network Open)

SDS (Smart Distributed System)

InterBus

WorldFIP (World Factory Instrumentation Protocol)
HART (Highway Addressable Remote Transducer)
P-Net

10. BITBUS

11. ARCNet

12. CONTROLNET

13. PROFIBUS (PROcess Fleld BUS)

14. FIELDBUS FOUNDATION

15. MODBUS

16. ETHERNET INDUSTRIAL

N AWM=
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UNIDAD DIDACTICA 4. FUNCIONAMIENTO Y COMPONENTES DEL BUS AS-INTERFACE (AS-I)

Historia del bus AS-Interface

Caracteristicas del bus AS-i

Componentes del bus AS-i pasarelas...

Montaje y composicion

Configuracion de la red AS-Interface

Aplicacion del modelo ISO/OSI albus AS-i

Conectividad y pasarelas

El esclavo y la comunicacién con los sensores y actuadores (Interfaz)
Sistemas de transmisién (Interfaz)

10. El maestro AS-i (Interfaz)

11. El protocolo AS-Interface: caracteristicas, codificacién, acceso al medio, errores y configuraciéon
12. Fases operativas del funcionamiento del bus

N A WN =

©

UNIDAD DIDACTICA 5. FUNCIONAMIENTO Y COMPONENTES DEL BUS PROFIBUS FMS, DP Y PA

PROFIBUS (Process Field BUS)

Introduccién a Profibus

Utilizacién de los perfiles de PROFIBUS para DP, PA 'y FMS
Modelo ISO OSI para Profibus

Cable para RS-, fibra 6pticay IEC -

Coordinacion de datos en Profibus

Profibus DP Funciones Bdsicas y Configuracion

Profibus FMS

Comunicaciéon y aplicaciones del Profibus-PA

. Resolucion de errores con Profisafe

. Aplicaciones para dispositivos especiales

. Archivos GSD y nimero de identificacion para la conexién de dispositivos

N AWM=
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UNIDAD DIDACTICA 6. FUNCIONAMIENTO Y COMPONENTES DEL PROTOCOLO CAN Y EL BUS
CANOPEN

N

10.
11.
12.
13.

N A WN =

Fundamentos del protocolo CAN

Formato de trama en el protocolo CAN

Estudio del acceso al medio en el protocolo CAN
Sincronizacién

Topologia

Tipologia de conectores en CAN

Aplicaciones: CANopen, DeviceNet, TTCAN...
Introduccién al BUS CANopen

Arquitectura simplificada de CANOpen

Uso del diccionario de objetos en CANopen
Perfiles

Gestion de lares

Estructura de CANopen: definicion de SDOs y PDOs

UNIDAD DIDACTICA 7. ETHERNET INDUSTRIAL

—_—
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Ethernety el &mbito industrial

Las ventajas de Ethernet industrial respecto al resto

Soluciones para compatibilizar Ethernet en la industria

Evoluciones del protocolo: RETHERy ETHEREAL

Mecanismos de prioridad en Ethernet: IEEE P y configuracién del switch
Componentes y esquemas

Uso de Ethernet industrial en los Buses de campo

PROFINET

EtherNet/IP

ETHERCAT

UNIDAD DIDACTICA 8. REDES INALAMBRICAS

—_—
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Contexto de la tecnologia inaldmbrica en aplicaciones industriales
Sistemas Wireless

Componentes

Wireless en la industria

Tecnologias de transmisién

Tipologias de wireless

Pardmetros de las redes inaldmbricas
Antenas

Wireless Ethernet

Estandar IEEE

Elementos de seguridad en una red Wi-Fi

MODULO 5. SISTEMAS HMI'Y SCADA EN PROCESOS INDUSTRIALES

UNIDAD DIDACTICA 1. FUNDAMENTOS DE SISTEMAS DE CONTROL Y SUPERVISION DE PROCESOS:
SCADAY HMI
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Contexto evolutivo de los sistemas de visualizacion
Sistemas avanzados de organizacion industrial: ERP y MES
Consideraciones previas de supervision y control

El concepto de “tiempo real” en un SCADA

Conceptos relacionados con SCADA

Definicién y caracteristicas del sistemas de control distribuido
Sistemas SCADA frente a DCS

Viabilidad técnico econémica de un sistema SCADA
Mercado actual de desarrolladores SCADA

10. PCindustrialesy tarjetas de expansion

11. Pantallas de operador HMI

12. Caracteristicas de una pantalla HMI

13. Software para programacion de pantallas HMI

14. Dispositivos tablet PC

N A WN =
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UNIDAD DIDACTICA 2. EL HARDWARE DEL SCADA: MTU, RTU Y COMUNICACIONES

Principio de funcionamiento general de un sistema SCADA

Subsistemas que componen un sistema de supervisién y mando
Componentes de una RTU, funcionamiento y caracteristicas

Sistemas de telemetria: genéricos, dedicados y multiplexores

Software de control de una RTU y comunicaciones

Tipos de capacidades de una RTU

Interrogacion, informes por excepcion y transmisiones iniciadas por RTU\'s
Deteccion de fallos de comunicaciones

Fases de implantaciéon de un SCADA en una instalacion

WO N A WN =

UNIDAD DIDACTICA 3. EL SOFTWARE SCADA Y COMUNICACION OPC UA

Fundamentos de programacion orientada a objetos

Driver, utilidades de desarrollo y Run-time

Las utilidades de desarrollo y el programa Run-time

Utilizacién de bases de datos para almacenamiento

Métodos de comunicacion entre aplicaciones: OPC, ODBC, ASCII, SQL y API
La evolucion del protocolo OPC a OPC UA (Unified Architecture)
Configuracion de controles OPC en el SCADA

Noukrwbdh =

UNIDAD DIDACTICA 4. PLANOS Y CROQUIS DE IMPLANTACION

Simbolos y diagramas

Identificacién de instrumentos y funciones
Simbologia empleada en el control de procesos
Disefno de planos de implantacién y distribucién
Tipologia de simbolos

Ejemplos de esquemas

ounpkpwn-~

UNIDAD DIDACTICA 5. DISENO DE LA INTERFAZ CON ESTANDARES

1. Fundamentos iniciales del disefio de un sistema automatizado

EUROINNOVA

INTERNATIONAL ONLINE EDUCATION




ounkwnN

EUROINNOVA INTERNACIONAL ONLINE EDUCATION

Presentacion de algunos estdndares y guias metodoldgicas
Disefo industrial

Disefo de los elementos de mando e indicacion

Colores en los 6rganos de servicio

Localizacién y uso de elementos de mando

UNIDAD DIDACTICA 6. GEMMA: GUIA DE LOS MODOS DE MARCHA Y PARADA EN UN AUTOMATISMO

VWoOoNL A WN =

Origen de la guia GEMMA

Fundamentos de GEMMA

Rectangulos-estado: procedimientos de funcionamiento, parada o defecto
Metodologia de uso de GEMMA

Seleccién de los modos de marcha y de paro

Implementacion de GEMMA a GRAFCET

Método por enriquecimiento del GRAFCET de base

Método por descomposicion por TAREAS: coordinacion vertical o jerarquizada
Tratamiento de alarmas con GEMMA

UNIDAD DIDACTICA 7. MODULOS DE DESARROLLO

Voo N A WDN =

Paquetes software comunes

Moédulo de configuracién Herramientas de interfaz gréafica del operador
Utilidades para control de proceso

Representacién de Trending

Herramientas de gestién de alarmas y eventos

Registro y archivado de eventos y alarmas

Herramientas para creacion de informes

Herramienta de creacién de recetas

Configuracion de comunicaciones

UNIDAD DIDACTICA 8. DISENO DE LA INTERFAZ EN HMI Y SCADA

0

10.
11.
12.

N WD =

Criterios iniciales para el disefo

Arquitectura

Consideraciones en la distribuciéon de las pantallas
Eleccion de la navegacién por pantallas

Uso apropiado del color

Correcta utilizacién de la Informacién textual
Adecuada definicion de equipos, estados y eventos de proceso
Uso de la informacién y valores de proceso

Tablas y gréficos de tendencias

Comandos e ingreso de datos

Correcta implementacion de Alarmas

Evaluacion de diseios SCADA

MODULO 6. PROYECTO FIN DE MASTER
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