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SOMOS EUROINNOVA

Euroinnova International Online Education inicia su actividad hace mas de 20 afos. Con la premisa de
revolucionar el sector de la educacién online, esta escuela de formacién crece con el objetivo de dar la
oportunidad a sus estudiandes de experimentar un crecimiento personal y profesional con formacién
eminetemente practica.

Nuestra vision es ser una institucién educativa online reconocida en territorio nacional e internacional
por ofrecer una educaciéon competente y acorde con la realidad profesional en busca del reciclaje
profesional. Abogamos por el aprendizaje significativo para la vida real como pilar de nuestra
metodologia, estrategia que pretende que los nuevos conocimientos se incorporen de forma
sustantiva en la estructura cognitiva de los estudiantes.
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ALIANZA EUROINNOVAY UTAMED

Euroinnova y UTAMED (Universidad Tecnolégica Atlantico-Mediterraneo) sellan una alianza
estratégica que marca un nuevo hito en la evolucién de la formacién online. Por un lado, Euroinnova
ha consolidado su papel como una institucién de referencia en la especializacién del sector educativo,
ofreciendo Formacién dirigida a opositores, docentes y profesionales a través de masteres y cursos
que responden a los desafios actuales del aula y del entorno educativo global.

Por su parte, UTAMED surge como una universidad innovadora y con visién internacional, que articula
su modelo educativo en torno al eje Atlantico-Mediterraneo. Con un enfoque 100% online, flexible y
multidisciplinar, UTAMED apuesta por una formaciéon conectada con los retos globales, la tecnologia
educativay la empleabilidad.

Gracias a esta alianza, ambas instituciones unen fortalezas para ofrecer un entorno formativo que
integra excelencia académica, herramientas tecnoldgicas y actualizaciéon constante. La inteligencia
artificial, la personalizacion del aprendizaje y los recursos digitales interactivos forman parte de una
experiencia educativa orientada al futuro.

Esta colaboracion permite desarrollar programas conjuntos disefados para superar barreras
geogrdficas y responder a los cambios sociales, digitales y laborales, ampliando asi el acceso a una
educacién de calidad, con impacto real.
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RANKINGS DE EUROINNOVA

Euroinnova International Online Education ha conseguido el reconocimiento de diferentes rankings a
nivel nacional e internacional, gracias por su apuesta de democratizar la educacién y apostar por la
innovacion educativa para lograr la excelencia.

Para la elaboracién de estos rankings, se emplean indicadores como la reputacién online y offline, la

calidad de la institucién, la responsabilidad social, la innovaciéon educativa o el perfil de los
profesionales.
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ALIANZAS Y ACREDITACIONES
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BY EDUCA EDTECH

Euroinnova es una marca avalada por EDUCA EDTECH Group , que estd compuesto por un conjunto de
experimentadas y reconocidas instituciones educativas de formacién online. Todas las entidades que
lo forman comparten la misién de democratizar el acceso a la educacioén y apuestan por la
transferencia de conocimiento, por el desarrollo tecnolégico y por la investigacion
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METODOLOGIA LXP

La metodologia EDUCA LXP permite una experiencia mejorada de aprendizaje integrando la
Al en los procesos de e-learning, a través de modelos predictivos altamente personalizados,
derivados del estudio de necesidades detectadas en la interaccién del alumnado con sus
entornos virtuales.

EDUCA LXP es fruto de la TransFerencia de Resultados de Investigacion de varios proyectos
multidisciplinares de I+D+i, con participacion de distintas Universidades Internacionales que
apuestan por la transferencia de conocimientos, desarrollo tecnolégico e investigacion.

1. Flexibilidad

Aprendizaje 100% online y flexible, que permite al alumnado
estudiar donde, cuando y como quiera.

)

2. Accesibilidad

[—@T-ll Cercania y comprensién. Democratizando el acceso a la educacién
LA trabajando para que todas las personas tengan la oportunidad de

seguir formandose.

3. Personalizacion

Itinerarios formativos individualizados y adaptados a las necesidades
de cada estudiante.

3

4. Acompainamiento / Seguimiento docente

Orientacion académica por parte de un equipo docente especialista
en su area de conocimiento, que aboga por la calidad educativa
adaptando los procesos a las necesidades del mercado laboral.

304

304

5. Innovacioén

Desarrollos tecnoldégicos en permanente evolucién impulsados por
la Al mediante Learning Experience Platform.

B

6. Excelencia educativa

(o]} Enfoque didactico orientado al trabajo por competencias, que
favorece un aprendizaje practico y significativo, garantizando el
desarrollo profesional.
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RAZONES POR LAS QUE ELEGIR EUROINNOVA

1 o Nuestra Experiencia

v/ Més de 18 aiios de experiencia. v/ 25% de alumnos internacionales.

+/ Més de 300.000 alumnos ya se han v/ 97% de satisfaccion

formado en nuestras aulas virtuales < 100% lo recomiendan.

v/ Alumnos de los 5 continentes. +/ Mas de la mitad ha vuelto a estudiar
en Euroinnova.

2. Nuestro Equipo

En la actualidad, Euroinnova cuenta con un equipo humano formado por mas 400
profesionales. Nuestro personal se encuentra sélidamente enmarcado en una estructura
que facilita la mayor calidad en la atencién al alumnado.

3. Nuestra Metodologia

100% ONLINE APRENDIZAJE
Estudia cuando y desde donde m Pretendemos que los nuevos

11 quieras. Accede al campus virtual conocimientos se incorporen de forma
desde cualquier dispositivo. sustantiva en la estructura cognitiva
EQUIPO DOCENTE NO ESTARAS SOLO

& . . W -

™ | Euroinnova cuenta con un equipo de Acompafamiento por parte del

profesionales que hardn de tu estudiouna MM equipo de tutorizacién durante toda

experiencia de alta calidad educativa. tu experiencia como estudiante

EUROINNOVA
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4. calidad AENOR

v/ Somos Agencia de Colaboracion N°99000000169 autorizada por el Ministerio

de Empleo y Seguridad Social.
v/ Se llevan a cabo auditorias externas anuales que garantizan la maxima calidad AENOR.
v Nuestros procesos de ensefanza estan certificados por AENOR por la ISO 9001.

DELNCALIDAD AHBENTAL IQNET
1509001 15014001 - LTD
5. Confianza
Contamos con el sello de Confianza Online y O
colaboramos con la Universidades mas prestigiosas,
Administraciones Publicas y Empresas Software a nivel CONFIANZA

Nacional e Internacional.

6. Somos distribuidores de formacion

Como parte de su infraestructura y como muestra de su constante expansion Euroinnova
incluye dentro de su organizacién una editorial y una imprenta digital industrial.
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FINANCIACION Y BECAS

Financia tu cursos o master y disfruta de las becas disponibles. jContacta con nuestro equipo
experto para saber cudl se adapta mas a tu perfil!

o/ B o/ B
25 Al AﬁMHI 20 /n DEE?EMPLE'U
0/ Beca 0/, Beca
1 5 A‘J EMPRENDE 15 ‘AJ RECOMIENDA
O/ Beca O/ Beca
1 5 /ﬂ GRUPO 20 A FAMILIA
NUMEROSA
0/ Beca 0/, Beca
20 A’ DIVERSIDAD 20 AJ PARA PROFESIONALES,
FUNCIONAL SANITARIOS,

COLEGIADOS/AS
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METODOS DE PAGO

Con la Garantia de:

<> innovapay

Fracciona el pago de tu curso en cdmodos plazos de forma segura.

. . VISA P Paypai

mastercard maastro

-,h hizum amazon pay i Pay :G Pay

Nos adaptamos a todos los métodos de pago internacionales:
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Master en Programacién y Robética + 60 Créditos ECTS

DURACION
1500 horas

MODALIDAD
ONLINE

5] [€)

ACOMPANAMIENTO
PERSONALIZADO

72
R

CREDITOS
60 ECTS

Titulacién

Titulacién de Master de Formacion Permanente en Programacién y Robética con 1500 horas'y 60 ECTS
expedida por UTAMED - Universidad Tecnoldgica Atlantico Mediterraneo.

g
S UTAMED

UNIVERSIDAD TECNOL()(}ICA
ATLANTICO - MEDITERRANEO

Considerando que, conforme ala legislacion y normativas universitarias vigentes,

NOMBRE DEL ALUMNO/A

con n° de identificacion XXXXXXXXX, ha superado con 05 estudios y conforme a lo dispuesto en la legislacion vigente,
alas Normas de O 6ny de Universidad Is aneo se expide el presente diploma de

Nombre del curso

dirigido a Educacién, realizado entre el (dia) de (mes) de (afio) y el (dia) e (mes) de (afio), con una asignacion de XX horas (X créditos ECTS),
por haber acreditado convenientemente los requisitos exigidos por la normativa vigente aplicable.

Dado en (lugar), a (dia) de (mes) del (afio).

EUROINNOVA
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Descripcion

En la actualidad, la robéticay la programacién se han convertido en campos indispensables en diversos
sectores industriales y tecnolégicos. Nuestro Master en Programacion y Robdtica ofrece una
formacién integral y actualizada para aquellos interesados en adquirir conocimientos especializados
en este campo en constante evolucidn. Los participantes aprenderan desde los conceptos basicos de
la robdtica hasta las técnicas avanzadas de programacién y automatizacién industrial. Ademas,
contaran con moédulos especificos sobre control numérico-CNCy disefio mecanico, brindandoles
habilidades complementarias para el desarrollo de proyectos multidisciplinares. Nuestros docentes
son expertos en el campo de la robética y cuentan con amplia experiencia en la ensenanzay aplicacién
de estos conocimientos.

Objetivos

Adquirir conocimientos teéricos y practicos en programacién de robots.

» Familiarizarse con las diferentes aplicaciones de la robdtica en sectores como la industria, la
medicina y la exploracién espacial.

¢ Desarrollar habilidades en automatizacién industrial y control numérico

¢ CNC.

e Dominar el disefo mecanico y el uso de sistemas CAD

e CAMy CNC.

e Aprender a implementar soluciones robéticas eficientes y seguras.

» Realizar proyectos practicos que permitan aplicar los conocimientos adquiridos.

e Estar al tanto de las Gltimas tendencias y avances en el campo de la robética y la programacién.

Para qué te prepara

Este Master en Programacion y Robética esta dirigido a estudiantes y profesionales del ambito
tecnolégico e industrial que deseen adquirir conocimientos avanzados en programacién de robotsy
aplicaciones de la robdtica. No se requieren conocimientos previos en el area, ya que el curso abarca
desde conceptos basicos hasta técnicas avanzadas.

A quién va dirigido

Este Master en Programacién y Robotica te prepara para enfrentar los desafios actuales y futuros en
el campo de la robédticay la programacion. A través de una formacion adquirirds las habilidades
necesarias para desarrollar proyectos robéticos y automatizar procesos industriales. Ademas, estards
capacitado para aplicar tus conocimientos en diferentes sectores, como la industria manufacturera, la
medicina, la logistica y la exploracién espacial.

EUROINNOVA
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Salidas laborales

Las salidas profesionales de este Master en Programaciéon y Robatica son las de especialista en
robética industrial, ingeniero de automatizacion, programador de robots, disenador de sistemas CAD-
CAM, ingeniero de control numérico-CNC, entre otras. Estas oportunidades laborales se presentan en
sectores como la industria manufacturera, la automocién y la investigacion cientifica.

EUROINNOVA
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TEMARIO

MODULO 1. INTRODUCCION A LA ROBOTICA
UNIDAD DIDACTICA 1. BASES Y ANTECEDENTES DE LA ROBOTICA

Concepto e historia

Bases de la robdtica actual

Plataformas moéviles

Crecimiento esperado en la industria robodtica
Limites de la robética actual

AN =

UNIDAD DIDACTICA 2. ROBOTICA E INTELIGENCIA ARTIFICIAL

Robética

Inteligencia artificial

Objetivos de la inteligencia artificial

Historia de la inteligencia artificial

Lenguaje de programacion: el idioma de los robots
Investigacion y desarrollo en dreas de la inteligencia artificial
Robdticay la inteligencia artificial

Nouvkrwbh =

UNIDAD DIDACTICA 3. USO DE LOS ROBOTS

Introduccion

Robética y beneficios

Robética industrial

Futuro de la robética

Robdticay las nuevas tecnologias
Tendencias

ounpkpwn-=

UNIDAD DIDACTICA 4. EVOLUCION DE LOS ROBOTS. ROBOTISTA

1. Evolucién de la robética
2. Futuro de la robética
3. Robética en laingenieria e industria

UNIDAD DIDACTICA 5. EVOLUCION DE LA INTELIGENCIA ARTIFICIAL.

NEURONALES ROBOTICAS

Inteligencia natural y artificial

Inteligencia artificial y cibernética

Autonomia en robética

Sistemas expertos

Agentes virtuales con animacién facial por ordenador
Actualidad

ounhkhwnNn-=

DISENADOR DE REDES

EUROINNOVA
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UNIDAD DIDACTICA 6. PROTESIS ROBOTICAS

La robética aplicada al ser humano: bidnica

Resena histérica de las protesis

Disefo de prétesis en el siglo XX

Investigaciones y desarrollo recientes en disefo de manos
Sistemas protésicos

Uso de materiales inteligentes en las prétesis

ounpkpwN-=

UNIDAD DIDACTICA 7. INFLUENCIA DE LA ROBOTICA

1. Introduccién

2. Situacién actual y tendencias para el futuro
3. Objetivos

4. Metodologiay estructura

MODULO 2. ROBOTICA Y SUS DIFERENTES APLICACIONES
UNIDAD DIDACTICA 1. ROBOTICA MOVIL Y HUMANOIDE

1. Historia de la robética
2. Robodtica Movil
3. Robética Humanoide

UNIDAD DIDACTICA 2. ROBOTICA Y AUTOMATIZACION EN LA CONSTRUCCION

1. Estado del arte en las construcciones robéticas
2. Softwarey tecnologia IT en construccion robética
3. El futuro de la robdtica y la automatizacion en la construcciéon

UNIDAD DIDACTICA 3. ROBOTS ESPACIALES

1. ¢(Qué es la robdtica espacial?
2. Problemas en la robética espacial
3. Principales areas de investigacion

UNIDAD DIDACTICA 4. SISTEMAS INTELIGENTES DE TRANSPORTE

;Que son los Sistemas Inteligentes de Transporte?
Tecnologias relacionadas

Aplicaciones

Tecnologias de transporte inteligente

PN =

UNIDAD DIDACTICA 5. VEHICULOS AEREOS NO TRIPULADOS. DRONES

Conocimiento de la aeronave (genérico)
Clasificacion de los RPAs
Aeronavegabilidad

Registro

Célula de las aeronaves

AN =

EUROINNOVA
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Grupo motopropulsor

Equipos de a bordo

Sistema de control de la aeronave
Instrumentos de la estaciéon de control
Sistemas de seguridad

SN

1
UNIDAD DIDACTICA 6. PLANIFICACION DE TAREAS Y MOVIMIENTOS DE ROBOTS

1. Conceptos
2. Algorithmos

UNIDAD DIDACTICA 7. ROBOTS AUTONOMOS INTELIGENTES

1. Tareas que puede realizar autbnomamente
2. Problemas en robética auténoma

UNIDAD DIDACTICA 8. ROBOTS PERSONALES Y ASISTENCIALES

1. Historia

2. Robots Domésticos en Ciencia Ficciéon
3. Robots personales en la actualidad

4. Mercado

MODULO 3. ROBOTS INDUSTRIALES
UNIDAD DIDACTICA 1. ROBOTICA. EVOLUCION Y PRINCIPALES CONCEPTOS

Introduccién a la robética

Contexto de la robética industrial

Mercado actual de los brazos manipuladores
Qué se entiende por Robot Industrial
Elementos de un sistema robético
Subsistemas de un robot

Tareas desempenadas con robética
Clasificacion de los robots

N AWM=

UNIDAD DIDACTICA 2. INCORPORACION DEL ROBOT EN UNA LINEA AUTOMATIZADA

El papel de la Robética en la automatizacion
Interaccion de los robots con otras maquinas
La célula robotizada

Estudio técnico y econémico del robot
Normativa

Accidentes y medidas de seguridad

ounhkhwnNn-=

UNIDAD DIDACTICA 3. CARACTERISTICAS TECNICAS Y MORFOLOGICAS DE LOS ROBOTS

1. Componentes del brazo robot
2. Caracteristicas y capacidades del robot
3. Definicién de grados de libertad

EUROINNOVA
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Definiciéon de capacidad de carga
Definicién de velocidad de movimiento
Resolucion espacial, exactitud, repetibilidad y flexibilidad
Definiciéon de volumen de trabajo
Consideraciones sobre los sistemas de control
9. Morfologia de los robots
10. Tipo de coordenadas cartesianas. Voladizo y pértico
11. Tipologia cilindrica
12. Tipo esférico
13. Brazos robots universal

© N A

UNIDAD DIDACTICA 4. EQUIPOS ACTUADORES

Tipologia de actuadores y transmisiones
Funcionamiento y curvas caracteristicas
Funcionamiento de los Servomotores
Motores paso a paso

Actuadores Hidraulicos

Actuadores Neumaticos

Estudio comparativo

Tipologia de transmisiones

N A WN =

UNIDAD DIDACTICA 5. SENSORES EN ROBOTICA

Dispositivos sensoriales
Caracteristicas técnicas

Puesta en marcha de sensores
Sensores de posicion no 6pticos
Sensores de posicion épticos
Sensores de velocidad

Sensores de proximidad
Sensores de fuerza

Vision artificial

WoOoNOUAWN =

UNIDAD DIDACTICA 6. LA UNIDAD CONTROLADORA

El controlador

Hardware

Métodos de control

El procesador en un controlador robético
Ejecucion a tiempo real

AN =

UNIDAD DIDACTICA 7. ELEMENTOS TERMINALES Y APLICACIONES DE TRASLADO. PICK AND PLACE

Elementos y actuadores terminales de robots

Conexion entre la munecay la herramienta final

Utilizacion de robots para traslado de materiales y carga/descarga automatizada. Pick and place
Aplicaciones de traslado de materiales. Pick and place

Cogiday sujecién de piezas por vacio. Ventosas

AN =

EUROINNOVA
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Imanes permanentes y electroimanes
Pinzas mecdanicas para agarre
Sistemas adhesivos

Sistemas fluidicos

Agarre con enganche

UNIDAD DIDACTICA 8. COMPONENTES PARA TAREAS DE PINTURA, SOLDADURA Y ENSAMBLAJE

—_—

VNN AWM=

Pintado robotizado

El sistema de pintado. Mezclador y equipamiento
Soldadura robotizada

Soldadura TIG y MIG

Soldadura por puntos

Soldadura laser

El proceso de ensamblaje
Métodos de ensamblaje
Emparejamiento y unién de piezas
Acomodamiento de piezas

UNIDAD DIDACTICA 9. PROGRAMACION GUIADA Y TEXTUAL

N A WN =

e

10.
11.
12.
13.
14.

Conceptos iniciales de programaciéon de Robots
Programacién por guiado. Pasivo y Activo

El lenguaje textual ideal para programar robots
Tipologias existentes de lenguajes textuales
Caracteristicas generales

Programacioén orientada al robot, objetoy a la tarea
Programacién a nivel de robot

Programacion a nivel de objeto

Programacién textual a nivel de tarea

El lenguajeV+ 0o V3

El lenguaje de programaciéon RAPID

El lenguaje IRL

El lenguaje OROCOS
Programacién CAD

MODULO 4. AUTOMATIZACION INDUSTRIAL

UNIDAD DIDACTICA 1. CONCEPTOS Y EQUIPOS UTILIZADOS EN AUTOMATIZACION INDUSTRIAL

aunhkhwn=

Conceptos previos

Objetivos de la automatizacion

Grados de automatizacién

Clases de automatizaciéon

Equipos para la automatizacion industrial
Didlogo Hombre-maquina, HMIly SCADA

UNIDAD DIDACTICA 2. ROBOTICA. EVOLUCION Y PRINCIPALES CONCEPTOS

EUROINNOVA
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La robdtica

Evolucion de los robots industriales. Cobética
Fabricantes de robots manipuladores
Definicién de Robot

Componentes basicos de un sistema robético
Subsistemas estructurales y funcionales
Aplicaciones de la robética

Criterios de clasificacién de los robots

UNIDAD DIDACTICA 3. PRINCIPIOS ELECTRICOS Y ELECTRO-MAGNETICOS

nhwn=

Principios y propiedades de la corriente eléctrica
Fenémenos eléctricos y electromagnéticos

Medida de magnitudes eléctricas. Factor de potencia
Leyes utilizadas en el estudio de circuitos eléctricos
Sistemas monofasicos. Sistemas trifasicos

UNIDAD DIDACTICA 4. INSTALACIONES ELECTRICAS APLICADAS A INSTALACIONES AUTOMATIZADAS

AW =

Tipos de motores y parametros fundamentales
Procedimientos de arranque e inversion de giro en los motores
Sistemas de proteccion de lineas y receptores eléctricos
Variadores de velocidad de motores. Regulacién y control
Dispositivos de proteccion de lineas y receptores eléctricos

UNIDAD DIDACTICA 5. COMPONENTES DE AUTOMATISMOS ELECTRICOS

H W

. Automatismos secuenciales y continuos. Automatismos cableados
. Elementos empleados en la realizaciéon de automatismos: elementos de operador, relé, sensores

y transductores

. Cablesy sistemas de conduccién de cables

Técnicas de diseno de automatismos cableados para mando y potencia

. Técnicas de montaje y verificacion de automatismos cableados

UNIDAD DIDACTICA 6. REGLAJE Y AJUSTES DE INSTALACIONES AUTOMATIZADAS

ounpkrwnN-=

Reglajes y ajustes de sistemas mecanicos, neumaticos e hidraulicos
Reglajes y ajustes de sistemas eléctricos y electrénicos

Ajustes de Programas de PLC entre otros

Reglajes y ajustes de sistemas electrénicos

Reglajes y ajustes de los equipos de regulacion y control

Informes de montaje y de puesta en marcha

UNIDAD DIDACTICA 7. MANTENIMIENTO CORRECTIVO ELECTRICO-ELECTRONICO

AN =

Interpretaciéon de documentacion técnica

Tipologia de las averias

Diagnéstico de averias del sistema eléctrico-electrénico

Maquinas, equipos, Utiles, herramientas y medios empleados en el mantenimiento
Mantenimiento de los sistemas eléctricos y electrénicos
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6. Mantenimiento de los equipos

7. Reparacion de sistemas de automatismos eléctricos-electrénicos. Verificacion y puesta en
servicio

8. Reparaciéon y mantenimiento de cuadros eléctricos

MODULO 5. CONTROL NUMERICO-CNC
UNIDAD DIDACTICA 1. INTRUDUCCION AL CONTROL NUMERICO COMPUTERIZADO (CNC)

1. Control numérico computerizado

2. Antecedentes histéricos

3. Funcionamiento de DIYLILCNC como maquina CNC (marco teérico)
4. Controlador CNC

UNIDAD DIDACTICA 2. CONTROL NUMERICO COMPUTERIZADO DE LAS MAQUINAS HERRAMIENTAS

Maquinas herramientas automaticas

Elementos caracteristicos de una maquina herramienta de CNC
Descripcion de las nomenclaturas normalizadas de ejes y movimientos
Definicién de los sistemas de coordenadas

Establecimiento de origenes y sistemas de referencia

Definicién de planos de trabajo

ounpkpwN-=

UNIDAD DIDACTICA 3. LA PROGRAMACION CNC

Planificacion de trabajo

Lenguajes

Funciones y cédigos de lenguaje CNC
Operaciones del lenguaje CNC

Secuencias de instrucciones: programacion

nhwn =

UNIDAD DIDACTICA 4. CAM

Configuracion y uso de programas de CAM

Programacién

Estrategias de mecanizado

Mecanizado virtual

Correccién del programa tras ver defectos o colisiones en la simulacién
Optimizacion de los pardmetros para un aumento de la productividad

ounphpwNn-=

UNIDAD DIDACTICA 5. OPERACIONES DE MECANIZADO CON MAQUINAS AUTOMATICAS DE CNC

Introducciéon de los programas de CNC/CAM en la maquina herramienta
Preparacion de maquinas

Estrategias de mecanizado

Estrategias de conformado

PN

UNIDAD DIDACTICA 6. SIMULACION EN ORDENADOR O MAQUINA DE LOS MECANIZADOS

1. Manejo a nivel de usuario de Pc's
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Configuracion y uso de programas de simulacién

MenUs de acceso a simulaciones en maquina

Optimizacion del programa tras ver defectos en la simulacién
Correccién de los errores de sintaxis del programa

Verificacion y eliminacién de errores por colisién

Optimizacién de los pardmetros para un aumento de la productividad

NouvkwhN

UNIDAD DIDACTICA 7. TECNOLOGIAS Y SISTEMAS DE AUTOMATIZACION INDUSTRIAL

Analisis de los sistemas de automatizacion neumatica, hidraulica, mecanica, eléctrica, electrénica
Elementos y sus funciones: mecanicos, eléctricos, hidraulicos, neumaticos

Manipuladores

Herramientas

Sistemas de fabricacién flexible (CIM)

nhwn =

UNIDAD DIDACTICA 8. PREPARACION, REGULACION Y CONTROL DE SISTEMAS AUTOMATIZADOS

1. Reglaje y puesta a punto de los sistemas automatizados: ajustes, engrases, sustitucién de
elementos

2. Regulacién de sistemas automatizados

3. Parametros de control (velocidad, recorrido, tiempo)

4. Herramientas y utiles para la regulacién de los elementos

UNIDAD DIDACTICA 9. PREVENCION DE RIESGOS ESPECIFICOS EN LA PRODUCCION DE
MECANIZADO, CONFORMADO Y MONTAJE MECANICO

Riesgos de manipulacién y almacenaje

Identificar los riesgos de instalaciones

Elementos de seguridad en las maquinas

Contactos con sustancias corrosivas

Toxicidad y peligrosidad ambiental de grasas, lubricantes y aceites

Equipos de proteccién colectiva (las requeridas segin el mecanizado por abrasion, electro
erosion y procedimientos especiales)

7. Equipos de proteccion individual (botas de seguridad, buzo de trabajo, guantes, gafas, casco,
delantal)

ounpkwn-=

MODULO 6. DISENO MECANICO Y SISTEMAS CAD-CAM Y CNC
UNIDAD DIDACTICA 1. INTERPRETACION DE PLANOS PARA EL MECANIZADO

Representacién espacial y sistemas de representacion
Métodos de representacion

Vistas, cortes y secciones

Normas de representacion

Tolerancias dimensionales y geométricas

Calidades superficiales

ounpwN-=

UNIDAD DIDACTICA 2. MAQUINAS HERRAMIENTAS PARA EL MECANIZADO POR ARRANQUE DE
VIRUTA
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Torno

Tipos de Torno

Aplicaciones y operaciones principales de mecanizado

Cilindrado, mandrinado, refrentado, taladrado, rasurado, tronzado y rescado
Disposicion de engranajes en la caja Norton, la lira o caja de avances
Fresadora

Tipos de fresadora

Operaciones principales

Taladradora

Brochadora

Punteadora

SovYeNURWN S
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UNIDAD DIDACTICA 3. LAS HERRAMIENTAS PARA EL TORNO Y LA FRESA CNC

Funciones, formas y diferentes geometrias
Composicién y recubrimientos de herramientas
Eleccion de herramientas

Adecuacién de pardmetros

Desgaste y vida de las herramientas

Optimizacién de las herramientas

Estudio del fenémeno de la formacién de la viruta

NouvkrwbhN =

UNIDAD DIDACTICA 4. TECNOLOGIA DEL MECANIZADO POR ARRANQUE DE VIRUTA

1. Proceso de fabricacién y control metodolégico
2. Formasy calidades que se obtienen con las maquinas por arranque de viruta
3. Descripcién de las operaciones por mecanizado

UNIDAD DIDACTICA 5. MAQUINAS DE CORTE Y CONFORMADO

Funcionamiento de las maquinas herramientas para corte y conformado de chapa
Punzonadora

Plegadora (Convencionales, CNC)
Instalacion de oxicorte y arco de plasma

Bl ol

UNIDAD DIDACTICA 6. PROGRAMACION ASISTIDA CAD-CAM

Concepto CAD-CAM

Manufactura asistida por computador en 2D: CAM 2D
Ejemplos de manufactura asistida por computadora en 2D
Disefo asistido por computadora 3D con Superficies
Ejemplos de manufactura asistida por computadora 3D
Disefo asistido por computador en 3D con sélidos

aunpkhwnNn=~

UNIDAD DIDACTICA 7. ELABORACION DE LOS PROGRAMAS DE CNC PARA EL MECANIZADO POR
ARRANQUE DE VIRUTA

1. Lenguajes de CNC
2. Optimizacion los programas de mecanizado de CNC
3. Descripcién de factores que influyen sobre los programas
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4. Construcciény estructura de un programa: bloques, sintaxis, formato de una linea de un
programa
Descripcion de las nomenclaturas normalizadas de ejes y movimientos
Definicion de los sistemas de coordenadas, cotas absolutas u cotas incrementales
Establecimiento de origenes y sistemas de referencia
Seleccion de planos de trabajo
9. Descripcién, ejecucion y cédigos de funciones auxiliares
10. Definicion de los tipos de movimientos: lineales, circulares
11. Compensaciéon de herramientas: concepto y ejemplos
12. Programacion de funciones preparatorias: redondeos, chaflanes, salidas y entradas tangenciales
13. Subrutinas, saltos, repeticiones
14. Descripcién de ciclos fijos: Tipos, definicién y variables

O N

UNIDAD DIDACTICA 8. PROGRAMACION AVANZADA DE CNC PARA EL MECANIZADO POR ARRANQUE
DE VIRUTA

Programacién paramétrica

Programa adaptado a la mecanizacién de Alta Velocidad
Implementaciones:

Programacién de 4°y 5° eje

N =

UNIDAD DIDACTICA 9. SIMULACION EN ORDENADOR O MAQUINA DE LOS MECANIZADOS POR
ARRANQUE DE VIRUTA

MANEJO A NIVEL DE USUARIO de Pc’s

Configuracion y uso de programas de simulacién

Mens de acceso a simulaciones en maquina

Optimizacion del programa tras ver defectos en la simulacion
Correccién de los errores de sintaxis del programa

Verificacion y eliminacién de errores por colisién

Optimizacion de los pardmetros para un aumento de la productividad

Nouvhkrwdh=

UNIDAD DIDACTICA 10. TRANSMISION DE DATOS A LA MAQUINA CNC

Introduccion de los programas de CNC de mecanizado en la maquina herramienta

Descripcién de dispositivos

Identificacién de sistemas de transmision y almacenamiento de datos de las maquinas de CNC
Comunicacion con las maquinas CNC

N =

MODULO 7. PROYECTO FIN DE MASTER
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