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EDUCA BUSINESS SCHOOL

SOMOS EDUCA BUSINESS SCHOOL

EDUCA Business School es una institucién de formacién online especializada en negocios. Como
miembro de la Comisién Internacional de Educacion a Distancia y con el prestigioso Certificado de
Calidad AENOR (normativa ISO 9001) nuestra institucién se distingue por su compromiso con la
excelencia educativa.

Nuestra oferta formativa, ademas de satisfacer las demandas del mercado laboral actual, puede
bonificarse como formacién continua para el personal trabajador, asi como ser homologados en
Oposiciones dentro de la Administracién Pablica. Las titulaciones de EDUCA Business School se
pueden certificarse con la Apostilla de La Haya dotandolos de validez internacional en mas de 160
paises.
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EDUCA BUSINESS SCHOOL

RANKINGS DE EDUCA BUSINESS SCHOOL

Educa Business School se engloba en el conjunto de EDUCA EDTECH Group, que ha sido reconocido
por su trabajo en el campo de la formacién online.

Todas las entidades bajo el sello EDUCA EDTECH comparten la misién de democratizar el acceso a la
educacién y apuestan por la transferencia de conocimiento, por el desarrollo tecnolégico y por la
investigacion. Gracias a ello ha conseguido el reconocimiento de diferentes rankings a nivel nacional e
internacional.
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EDUCA BUSINESS SCHOOL

BY EDUCA EDTECH

Educa Business School es una marca avalada por EDUCA EDTECH Group, que esta compuesto por un
conjunto de experimentadas y reconocidas instituciones educativas de formacién online. Todas las
entidades que lo fForman comparten la misién de democratizar el acceso a la educacién y apuestan por
la transferencia de conocimiento, por el desarrollo tecnolégico y por la investigacién.
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METODOLOGIA LXP

La metodologia EDUCA LXP permite una experiencia mejorada de aprendizaje integrando la Al en los
procesos de e-learning, a través de modelos predictivos altamente personalizados, derivados del
estudio de necesidades detectadas en la interaccion del alumnado con sus entornos virtuales.

EDUCA LXP es fruto de la Transferencia de Resultados de Investigacion de varios proyectos

multidisciplinares de I+D+i, con participacion de distintas Universidades Internacionales que apuestan
por la transferencia de conocimientos, desarrollo tecnoldgico e investigacion.

\{:}, 1. Flexibilidad

)

O Aprendizaje 100% online y flexible, que permite al alumnado estudiar
= donde, cuando y como quiera.

2. Accesibilidad

[_r\@',ﬁl Cercania y comprension. Democratizando el acceso a la educacion
— trabajando para que todas las personas tengan la oportunidad de seguir
formandose.

3. Personalizacion

3

linerarios formativos individualizados y adaptados a las necesidades de
cada estudiante.

4. Acompanamiento /S eguimiento docente

Orientacion académica por parte de un equipo docente especialista en su
area de conocimiento, que aboga por la calidad educativa adaptando los
procesos a las necesidades del mercado laboral.

30

304

5. Innovacion

Desarrollos tecnologicos en permanente evolucion impulsados por la Al
mediante Learning Experience Platform.

B

6. Excelencia educativa

0 & Enfoque didactico orientado al trabajo por competencias, que favorece un
aprendizaje practico v significativo, garantizando el desarrollo profesional.



EDUCA BUSINESS SCHOOL

RAZONES POR LAS QUE ELEGIR EDUCA BUSINESS SCHOOL

1 « FORMACION ONLINE ESPECIALIZADA

Nuestros alumnos acceden a un modelo pedagodgico
innovador de mas de 20 aiios de experiencia educativa con
Calidad Europea.

A

Ay |

2- METODOLOGIA DE EDUCACION FLEXIBLE

Con nuestra metodologia estudiaran 100% online y nuestros ar
alumnos/as tendran acceso los 365 dias del ano a la
plataforma educativa.

3. CAMPUS VIRTUAL DE ULTIMA TECNOLOGIA

ﬂ
v

Contamos con una plataforma avanzada con material adaptado a
la realidad empresarial, que fomenta la participacion, interaccion y
comunicacion con alumnos de distintos paises.
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EDUCA BUSINESS SCHOOL

4- DOCENTES DE PRIMER NIVEL

Nuestros docentes estan acreditados y formados en
Universidades de alto prestigio en Europa, todos en
activo y con una amplia experiencia profesional.

5- TUTORIA PERMANENTE

ﬂ Contamos con un Centro de Atencion al Estudiante CAE,
b que brinda atencion personalizada y acompanamiento

‘ Z:JZ durante todo el proceso formativo.

6- DOBLE MATRICULACION

Algunas de nuestras acciones formativas cuentan con la 4‘ 4‘
llamada Doble matriculacion, que te permite obtener dos
formaciones, ya sean de masters o curso, al precio de una.
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EDUCA BUSINESS SCHOOL

Master en Ingenieria de Sistemas Automaticos y Robéticos + Titulacién
universitaria

DURACION
1500 horas

MODALIDAD
ONLINE

ACOMPANAMIENTO
PERSONALIZADO

CREDITOS
8 ECTS

= 6 [E €

Titulacion

Doble Titulacién: - Titulacién de Master en Ingenieria de Sistemas Automaticos y Robéticos con 1500
horas expedida por EDUCA BUSINESS SCHOOL como Escuela de Negocios Acreditada para la
Imparticion de Formacién Superior de Postgrado, con Validez Profesional a Nivel Internacional -
Titulacién de Curso de Domética con 200 horas y 8 ECTS expedida por UTAMED - Universidad
Tecnolégica Atlantico Mediterraneo.
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mo centro acred iones formativas
esente titulo

expide fru
5 NOMBRE DEL ALU

le documento XXXXXXXXX ha superado los estudios correspondientes de

Nombre del curso
con una duracién de XXX horas, perteneciente al Plan de Formacién de Educa Business School.
Y para que surta los efectos pertinentes queda registrado con nimero de expediente XXXX/XXXX-XXXX-XXXXXX.
Con una calificacion XXXXXXXXXXXXXXX.
Y para que conste expido la presente titulacion en Granada, a (dia) de (mes) del (afio).

Firma del Alumno/a La Direccion Académica

NOMBRE ALUMNO/A NOMBRE DE AREA MANAGER

Descripcion

El Master en Ingenieria de Sistemas Automaticos y Roboéticos te sumerge en un universo en constante
expansion, donde la automatizacion y la robética son protagonistas indiscutibles de la revolucién
tecnoldgica actual. En un sector en auge, las empresas demandan profesionales capacitados para
afrontar los desafios de la industria 4.0. Este master ofrece una formacion integral que abarca desde la
automatizacion industrial hasta la robdética mévil y humanoide, incluyendo sistemas dométicos e
inmoticos. Desarrollaras habilidades en programacion de PLCs, instalacion de sistemas domoticos y
aplicacién de tecnologias emergentes, preparandote para liderar proyectos innovadores. Optar por
este master es apostar por un futuro lleno de oportunidades, donde podras influir en el desarrollo de
soluciones inteligentes y sostenibles, garantizando tu relevancia en un mercado laboral competitivo y
en constante evolucion.

Objetivos

'- Desarrollar sistemas automaticos usando principios eléctricos y electromagnéticos. - Programar PLCs
aplicando diagramas de contactos y lenguaje de funciones ldgicas. - Aplicar dlgebra de Boole en la
configuracién avanzada de autématas programables. - Disenar sistemas dométicos integrados con
redes de comunicacién y tecnologias. - Optimizar la parametrizacion de sistemas domoticos e
inmoticos para su eficiencia. - Implementar técnicas avanzadas de puesta en marcha de sistemas KNX. -
Disenar proyectos de robética mévil aplicando planificacion de tareas y movimientos.
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EDUCA BUSINESS SCHOOL

Para qué te prepara

El Master en Ingenieria de Sistemas Automaticos y Robéticos esta disefado para ingenieros 'y
profesionales del sector tecnoldgico que buscan profundizar en la automatizacion industrial, la
robéticay la integracion de sistemas domaticos. Ideal para quienes desean actualizar sus habilidades
en el disefo, programacion y mantenimiento de autématas programables y sistemas avanzados como
KNX, asi como en el desarrollo de proyectos innovadores.

A quién va dirigido

El Master en Ingenieria de Sistemas Automaticos y Robéticos te capacitard para disefar, programary
mantener sistemas automatizados y robdticos en diversos sectores. Aprenderas a manejar autdématas
programables, implementar instalaciones domaticas y trabajar con sistemas KNX. Ademas, te
familiarizards con la robética mévil, humanoide y espacial, permitiéndote integrar tecnologias
avanzadas en procesos industriales y de construccién. Al finalizar, serds capaz de gestionar proyectos
complejos, optimizando su eficiencia y seqguridad.

Salidas laborales

'- Diseno y desarrollo de sistemas automatizados en industrias. - Programaciéon y mantenimiento de
PLCs en sectores industriales. - Gestion de instalaciones domaticas e inmaticas en edificios
inteligentes. - Implementacién de sistemas robéticos en construcciéon y transporte. - Integraciéon de
tecnologia KNX en proyectos de automatizacién. - Innovacion en robots méviles y drones para
aplicaciones avanzadas.

(. EDUCA

business school



EDUCA BUSINESS SCHOOL

TEMARIO

MODULO 1. AUTOMATIZACION INDUSTRIAL
UNIDAD DIDACTICA 1. CONCEPTOS Y EQUIPOS UTILIZADOS EN AUTOMATIZACION INDUSTRIAL

Conceptos previos

Objetivos de la automatizacion

Grados de automatizacién

Clases de automatizacion

Equipos para la automatizacién industrial
Didlogo Hombre-maquina, HMIy SCADA

A e

UNIDAD DIDACTICA 2. ROBOTICA. EVOLUCION Y PRINCIPALES CONCEPTOS

La robética

Evolucion de los robots industriales. Roboética
Fabricantes de robots manipuladores
Definicién de Robot

Componentes basicos de un sistema robético
Subsistemas estructurales y funcionales
Aplicaciones de la robética

Criterios de clasificacion de los robots

N hAWN =

UNIDAD DIDACTICA 3. PRINCIPIOS ELECTRICOS Y ELECTRO-MAGNETICOS

Principios y propiedades de la corriente eléctrica
Fenémenos eléctricos y electromagnéticos

Medida de magnitudes eléctricas. Factor de potencia
Leyes utilizadas en el estudio de circuitos eléctricos
Sistemas monofasicos. Sistemas trifasicos

AN =

UNIDAD DIDACTICA 4. INSTALACIONES ELECTRICAS APLICADAS A INSTALACIONES AUTOMATIZADAS

Tipos de motores y parametros fundamentales
Procedimientos de arranque e inversion de giro en los motores
Sistemas de protecciéon de lineas y receptores eléctricos
Variadores de velocidad de motores. Regulacién y control
Dispositivos de proteccion de lineas y receptores eléctricos

b e

UNIDAD DIDACTICA 5. COMPONENTES DE AUTOMATISMOS ELECTRICOS

1. Automatismos secuenciales y continuos. Automatismos cableados

2. Elementos empleados en la realizaciéon de automatismos: elementos de operador, relé, sensores
y transductores

. Cablesy sistemas de conduccién de cables

4. Técnicas de disefo de automatismos cableados para mando y potencia
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5.

EDUCA BUSINESS SCHOOL

Técnicas de montaje y verificacion de automatismos cableados

UNIDAD DIDACTICA 6. REGLAJE Y AJUSTES DE INSTALACIONES AUTOMATIZADAS

ounpwnN-=

Reglajes y ajustes de sistemas mecanicos, neumaticos e hidraulicos
Reglajes y ajustes de sistemas eléctricos y electrénicos

Ajustes de Programas de PLC entre otros

Reglajes y ajustes de sistemas electrénicos

Reglajes y ajustes de los equipos de regulacion y control

Informes de montaje y de puesta en marcha

UNIDAD DIDACTICA 7. MANTENIMIENTO CORRECTIVO ELECTRICO-ELECTRONICO

Nouvkrwbh=

8.

Interpretacién de documentacion técnica

Tipologia de las averias

Diagnéstico de averias del sistema eléctrico-electrénico

Maquinas, equipos, Utiles, herramientas y medios empleados en el mantenimiento
Mantenimiento de los sistemas eléctricos y electrénicos

Mantenimiento de los equipos

Reparacion de sistemas de automatismos eléctricos-electrénicos. Verificacion y puesta en
servicio

Reparaciéon y mantenimiento de cuadros eléctricos

MODULO 2. AUTOMATAS PROGRAMABLES PLC

UNIDAD DIDACTICA 1. CONCEPTOS Y EQUIPOS UTILIZADOS EN AUTOMATIZACION INDUSTRIAL

ounphpwN-=

Conceptos iniciales de automatizacién

Fijacién de los objetivos de la automatizacién industrial
Grados de automatizacién

Clases de automatizacion

Equipos para la automatizacién industrial

Didlogo Hombre-maquina, HMIy SCADA

UNIDAD DIDACTICA 2. CLASIFICACION DE LOS AUTOMATAS PROGRAMABLES

ounpkrwn-=

Introduccioén a las funciones de los autématas programables PLC

Contexto evolutivo de los PLC

Uso de autématas programables frente a la l6gica cableada

Tipologia de los autématas desde el punto de vista cuantitativo y cualitativo
Definicién de autémata microPLC

Instalacién del PLC dentro del cuadro eléctrico

UNIDAD DIDACTICA 3. ARQUITECTURA DE LOS AUTOMATAS

AR e

Funcionamiento y bloques esenciales de los autématas programables
Elementos de programacién de PLC

Descripcién del ciclo de funcionamiento de un PLC

Fuente de alimentacién existente en un PLC

Arquitectura de la CPU

<. EDUCA
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EDUCA BUSINESS SCHOOL

6. Tipologia de memorias del autémata para el almacenamiento de variables
UNIDAD DIDACTICA 4. ENTRADA Y SALIDA DE DATOS EN EL PLC

Moddulos de entraday salida

Entrada digitales

Entrada analdgicas

Salidas del PLC arelé

Salidas del PLC a transistores

Salidas del PLC a Triac

Salidas analdgicas

Uso de instrumentacién para el diagnéstico y comprobacion de sefales
Normalizacion y escalado de entradas analégicas en el PLC

WoOoNU A WN =

UNIDAD DIDACTICA 5. DESCRIPCION DEL CICLO DE FUNCIONAMIENTO DEL AUTOMATA

Secuencias de operaciones del autdbmata programable: watchdog
Modos de operacién del PLC

Ciclo de funcionamiento del autémata programable

Chequeos del sistema

Tiempo de ejecucién del programa

Elementos de proceso rapido

oaunhkhwn=

UNIDAD DIDACTICA 6. CONFIGURACION DEL PLC

Configuracion del PLC

Tipos de procesadores

Procesadores centralesy periféricos

Unidades de control redundantes

Configuraciones centralizadas y distribuidas
Comunicaciones industriales y médulos de comunicaciones
Memoria masa

Periféricos

N WD =

UNIDAD DIDACTICA 7. ALGEBRA DE BOOLE Y USO DE ELEMENTOS ESPECIALES DE PROGRAMACION

Introduccién a la programacion
Programacion estructurada

Lenguajes graficos y la norma IEC
Algebra de Boole: postulados y teoremas
Uso de Temporizadores

Ejemplos de uso de contadores

Ejemplos de uso de comparadores
Funcion SET-RESET (RS)

Ejemplos de uso del Teleruptor
Elemento de flanco positivo y negativo
Ejemplos de uso de Operadores aritméticos

—_—
SoYeNOURWDN =

UNIDAD DIDACTICA 8. PROGRAMACION MEDIANTE DIAGRAMA DE CONTACTOS: LD
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EDUCA BUSINESS SCHOOL

Lenguaje en esquemas de contacto LD

Reglas del lenguaje en diagrama de contactos

Elementos de entraday salida del lenguaje

Elementos de ruptura de la secuencia de ejecucion

Ejemplo con diagrama de contactos: accionamiento de Motores-bomba
Ejemplo con diagrama de contactos: estampadora semiautomatica

UNIDAD DIDACTICA 9. PROGRAMACION MEDIANTE LENGUAJE DE FUNCIONES LOGICAS: FBD

nhwn =

Introduccioén a las funciones y puertas légicas
Funcionamiento del lenguaje en lista de instrucciones
Aplicacién de funciones FBD

Ejemplo con Lenguaje de Funciones: taladro semiautomatico
Ejemplo con Lenguaje de Funciones: taladro semiautomatico

UNIDAD DIDACTICA 10. PROGRAMACION MEDIANTE LENGUAJE EN LISTA DE INSTRUCCIONES IL Y
TEXTO ESTRUCTURADO ST

AN =

Lenguaje en lista de instrucciones

Estructura de una instruccion de mando Ejemplos

Ejemplos de instrucciones de mando para diferentes marcas de PLC
Instrucciones en lista de instrucciones IL

Lenguaje de programacion por texto estructurado ST

UNIDAD DIDACTICA 11. PROGRAMACION MEDIANTE GRAFCET

N A WN =

N

10.
11.
12.
13.
14.
15.
16.

Presentacion de la herramienta o lenguaje GRAFCET
Principios Basicos de GRAFCET

Definicién y uso de las etapas

Acciones asociadas a etapas

Condicién de transicién

Reglas de Evolucién del GRAFCET

Implementacion del GRAFCET

Necesidad del pulso inicial

Eleccién condicional entre secuencias

Subprocesos alternativos Bifurcacién en O

Secuencias simultaneas

Utilizacion del salto condicional

Macroetapas en GRAFCET

El programa de usuario

Ejemplo resuelto con GRAFCET: activaciéon de semaforo
Ejemplo resuelto con GRAFCET: control de puente gria

UNIDAD DIDACTICA 12. RESOLUCION DE EJEMPLOS DE PROGRAMACION DE PLC'S

1.

Secuencia de LED

2. Alarma sonora

3.
4.

Control de ascensor con dos pisos
Control de depésito

<. EDUCA
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Control de un semaforo
Cintas transportadoras
Control de un Parking
Automatizacién de puerta Corredera
9. Automatizacién de proceso de elaboracion de curtidos
10. Programacion de escalera automatica
11. Automatizacién de apiladora de cajas
12. Control de movimiento vaivén de movil
13. Control preciso de pesaje de producto
14. Automatizacién de clasificadora de paquetes

© N oW

MODULO 3. INSTALACIONES DOMOTICAS
UNIDAD DIDACTICA 1. SISTEMA DOMOTICO UTILIZADO EN EDIFICIOS

1. Sistemas domaoticos utilizados en funcién
2. Elementos del sistema domatico

UNIDAD DIDACTICA 2. MONTAJE DE LOS ELEMENTOS DE LAS INSTALACIONES DOMOTICAS EN
EDIFICIOS

1. Preparadoy tendido de conductores del sistema domético utilizado
2. Montaje de sensores y actuadores
3. Instalacién de interface y controlador

UNIDAD DIDACTICA 3. CONEXIONADO DE LOS ELEMENTOS DE LAS INSTALACIONES DOMOTICAS

1. Procedimientos de conexionado
2. Conexién de sensores

3. Conexionado de actuadores

4. Conexion del equipo de control

UNIDAD DIDACTICA 4. SUSTITUCION DE LOS ELEMENTOS AVERIADOS EN LAS INSTALACIONES
DOMOTICAS

1. Caracteristicas de las averias tipicas de la instalacién

2. Tipologia de las averias

3. Procedimientos de sustitucion de los elementos averiados

4. Procedimientos de restablecimiento del funcionamiento de la instalacion

UNIDAD DIDACTICA 5. CONCEPTOS GENERALES DE LA DOMOTICA / INMOTICA

Definicién de conceptos relacionados con domética

Aplicacién de la domética a la vivienda como parte del “hogar digital”

Descripcién de las diferentes redes que forman un edificio y su integracion con la domética
Andlisis del &mbito de aplicacion y ejemplos de aplicacién

Desarrollo histérico y estado actual de la domética

Analisis de los actores Influyentes de la domotica

Identificacién de los organismos y asociaciones relacionados con la domética

<. EDUCA
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EDUCA BUSINESS SCHOOL

UNIDAD DIDACTICA 6. APLICACION DE ELECTRICIDAD Y ELECTRONICA A LOS SISTEMAS DOMOTICOS

1.
2.

3.

Relacién de los conceptos y elementos electrénicos / eléctricos basicos

Interpretacion de manuales asi como de las caracteristicas y funciones de los aparatos
proporcionados por los fabricantes (incluso en otros idiomas)

Andlisis de los sistemas de control basicos (autématas) y su evolucién hacia sistemas domaéticos

UNIDAD DIDACTICA 7. RELACION DE LAS REDES DE COMUNICACION CON LA DOMOTICA

1.
2.
3.

Descripcién de las diferentes redes de comunicacién existentes en el mercado

Evaluacién de las necesidades del sistema segun las indicaciones del proyecto

Valoracién de las posibilidades y ventajas de una vivienda / edificio inteligente con capacidad de
comunicacion bidireccional

UNIDAD DIDACTICA 8. INTEGRACION DE LA DOMOTICA CON REDES DE COMUNICACION Y OTRAS
TECNOLOGIAS A GESTIONAR Y / O MONITORIZAR: CONFIGURACION DE LA/S PASARELA/S

—_—

12.

SoeYvoeNoURWDN =

Red TCP/IP (WAN y LAN)

Red telefénica RTC

Red multimedia - Hogar Digital

Red GSM / GPRS

Redes PAN: BlueTooth

Red IR

Integracion de cdmaras y sistemas de seguridad

Tecnologias Inaldmbricas

Sistemas de proximidad y control de acceso

Pasarelas a otras redes de gestion: [luminacién, Clima
Sistemas de Interaccién para personas con discapacidades o minusvalias Parametrizacion de
interfaces de control adaptado del entorno, avisos y vigilancia
Otras tecnologias a considerar

UNIDAD DIDACTICA 9. DOCUMENTACION DE UNA INSTALACION DOMOTICA

1.
2.

3.
4.

5.
6.
7.

Uso de Herramientas de generacién de informes

Verificacion del estado final de la instalacién y actualizacion del proyecto incluyendo las
modificaciones respecto al proyecto original

Desarrollo del Inventario final de dispositivos y aparatos: Software y Hardware
Realizacién de una copia de seguridad y respaldo de configuraciones de los diferentes
dispositivos y sistemas integrados en el proyecto

Creacién y mantenimiento del libro de incidencias

Creacion del manual de usuario de la instalacién

Elaboracion de la documentacion correspondiente al proyecto que se indique

UNIDAD DIDACTICA 10. MANTENIMIENTO DE UNA INSTALACION DOMOTICA

1.
2.
3.
4.

Puesta a punto de la instalaciéon y protocolo de pruebas
Mantenimiento de un sistema domaético a Nivel Hardware
Mantenimiento de un sistema domético a Nivel Software
Tele-mantenimiento (Programaciéon y mantenimiento a distancia)

<. EDUCA
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Mantenimiento de prevencion de la instalacién mediante gestion domética

MODULO 4. PLANIFICACION DE LA PRUEBA Y AJUSTE DE LOS EQUIPOS Y ELEMENTOS DE LOS
SISTEMAS DOMOTICOS E INMOTICOS

UNIDAD DIDACTICA 1. EQUIPQS Y DISPOSITIVOS DE LOS SISTEMAS DOMOTICOS E INMOTICOS

e

10.
11.
12.
13.

N AWM=

Areas de aplicacion de la domética e inmotica
Clasificacion de los sistemas dométicos e inmoticos
Elementos de los sistemas dométicos e inméticos
Caracteristicas de los elementos

Cables y sistemas de conduccién de cables

Redes internas

Caracteristicas de los sistemas multimedia y de comunicacion
Reglamentacion especifica de los sistemas de seguridad
Redes externas

Transmision por medio de corrientes portadoras
Protocolos

Elementos y equipos de seguridad eléctrica
Prescripciones de compatibilidad electromagnética

UNIDAD DIDACTICA 2. PROYECTOS DE SISTEMAS DOMOTICOS E INMOTICOS

AW =

Partes de un proyecto

Partes de una memoria técnica de diseno

Herramientas ofimaticas y de disefo asistido por ordenador (CAD)
Fases del proyecto

Documentacion final del proceso de montaje

MODULO 5. REALIZACION Y SUPERVISION DE LA PUESTA EN MARCHA DE LOS SISTEMAS
DOMOTICOS E INMOTICOS

UNIDAD DIDACTICA 1. PARAMETRIZACION E INTEGRACION DE LOS SISTEMAS DOMOTICOS E

INMOTICOS
1. Calculo de parametros eléctricos
2. Caracterizacién y parametrizacién de los elementos de la instalacion
3. Valores de ajuste de los pardmetros del sistema
4. Valores de ajuste de los sistemas de proteccién
5. Niveles de senal y unidades en los puntos de verificacion
6. Protocolos
7. Terminaciones de red y puertas de enlace
8. Software de aplicacion
9. Tablasy graficos

UNIDAD DIDACTICA 2. TECNICAS DE PUESTA EN MARCHA DE SISTEMAS DOMOTICOS E INMODICOS

1.
2.
3.

Especificaciones técnicas de los elementos de sistemas de control, medida y regulacién
Protocolos de puesta en marcha: Normativa de prevencion
Pardmetros de funcionamiento en las instalaciones
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9.
10.
11.
12.
13.
14.
15.
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Instrumentos y procedimientos de medida: Equipos de medida
Instrumentos y equipos de control

Condiciones de puesta en marcha de las instalaciones

Medidas de seguridad Puesta a tierra

Medicién de las variables

Programas de control de equipos programables

Modificacién, ajuste y comprobacién de los parametros de la instalacion
Ajuste y verificacion de los equipos instalados

Técnicas de comprobacién de las protecciones y aislamiento eléctrico
Cédigo de colores del cableado

Pardmetros de ajuste, regulacion y control en sistemas dométicos e inméticos
Alarmas

UNIDAD DIDACTICA 3. INTEGRACION DE LOS SISTEMAS DOMOTICOS E INMOTICOS A LAS REDES
EXTERIORES DE COMUNICACIONES

1.
2.
3.
4.

Protocolos de las redes externas de comunicacion

Elementos de integracion

Condiciones de puesta en marcha de la integraciéon Protocolo de pruebas
Manual de la integracién

UNIDAD DIDACTICA 4. MANUALES DE SERVICIO Y PUESTA EN MARCHA DE SISTEMAS DOMOTICOS E
INMOTICOS

Nouvhkrwdh=

Normativa de aplicacién

Documentacion de los fabricantes

Puntos de inspeccién y parametros a controlar
Elaboracion de fichas y registros

Normas de seguridad y medioambientales
Manuales de montaje y mantenimiento
Certificado de instalaciéon

MODULO 6. SISTEMAS KNX

UNIDAD DIDACTICA 1. SISTEMA KNX: INTRODUCCION

1.

KNK Comunicacion

UNIDAD DIDACTICA 2. KNX TOPOLOGIA

1.
2.

KNK TP Telegrama
KNX TP Bus Dispositivos

UNIDAD DIDACTICA 3. EL SISTEMA KNX PL110

AR e

Introduccion

Normativa Estandarizacion

Proceso de Transmision

Topologia / Direccionamiento
Componentes del Sistema EIB PowerLine

business school
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6. Informacién para Disenadores de Proyectos e Instaladores

UNIDAD DIDACTICA 4. INSTALACION DE KNX TP 1

Redes de Baja Tensién de Seguridad

Red de Muy Baja Tension de Seguridad - SELV
Tipos de Cable Bus

Instalacion de los Cables

Aparatos Bus en Cuadros de Distribucién
Fuente de Alimentacion del Bus KNX

Fuente de Alimentacién para Dos Lineas

Dos Fuentes de Alimentacién en una Linea
Alimentacién de Bus Distribuida

. Cables Bus en Cajas de Derivacion

. Instalaciéon de Aparatos Bus de Montaje Empotrado
. Bloque de Conexion al Bus

. Medidas de Proteccion contra Rayos

. Cables Bus Instalados entre Edificios

. Prevenciéon de Bucles

. Inmunidad Basica de los Aparatos Bus

. Aparatos Bus en Extremos de Cables

. Terminal de Proteccién contra Sobretensiones
. Comprobacién de la Instalacion KNX

. Normativa y Reglamentaciones Citadas

N WD =
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MODULO 7. ROBOTICA Y SUS DIFERENTES APLICACIONES
UNIDAD DIDACTICA 1. ROBOTICA MOVIL Y HUMANOIDE

1. Historia de la robética
2. Robédtica Movil
3. Robética Humanoide

UNIDAD DIDACTICA 2. ROBOTICA Y AUTOMATIZACION EN LA CONSTRUCCION

1. Estado del arte en las construcciones robéticas
2. Softwarey tecnologia IT en construccién robética

3. El futuro de la robdticay la automatizacién en la construccion

UNIDAD DIDACTICA 3. ROBOTS ESPACIALES

1. ;Qué es la robdtica espacial?
2. Problemas en la robética espacial
3. Principales areas de investigacion

UNIDAD DIDACTICA 4. SISTEMAS INTELIGENTES DE TRANSPORTE

1. ;Que son los Sistemas Inteligentes de Transporte?
2. Tecnologias relacionadas
3. Aplicaciones
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Tecnologias de transporte inteligente

UNIDAD DIDACTICA 5. VEHICULOS AEREOS NO TRIPULADOS. DRONES

—_—
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Conocimiento de la aeronave (genérico)
Clasificacion de los RPAs
Aeronavegabilidad

Registro

Célula de las aeronaves

Grupo motopropulsor

Equipos de a bordo

Sistema de control de la aeronave
Instrumentos de la estacién de control
Sistemas de seguridad

UNIDAD DIDACTICA 6. PLANIFICACION DE TAREAS Y MOVIMIENTOS DE ROBOTS

1.
2.

Conceptos
Algorithmos

UNIDAD DIDACTICA 7. ROBOTS AUTONOMOS INTELIGENTES

1.
2.

Tareas que puede realizar autbnomamente
Problemas en robética auténoma

UNIDAD DIDACTICA 8. ROBOTS PERSONALES Y ASISTENCIALES

PN~

Historia

Robots Domésticos en Ciencia Ficciéon
Robots personales en la actualidad
Mercado
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